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1) Objetivo do Software

Este programa foi desenvolvido com o objetivo principal de monitorar em tempo real a
catenaria formada por um riser suspenso no mar. A partir das condi¢ées de contorno definidas
em projeto, uma catenaria sera estimada matematicamente e as informagdes mais relevantes
desta curva, como angulo de topo, raio minimo, dentre outros, serdo exibidos em tela com
uma frequéncia de 1 segundo entre as iteragdes. Além das informagdes de projeto o software
também depende de conexdao com um transponder acustico fixado na parte mais alta do riser
e sinais de GPS e giroscépio da embarcacgao.

Este manual foi confeccionado especificamente para uso de funciondrios da TechnipFMC.
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2) Guiade instalacao

Para transferir o software, acesse o endereco a seguir e siga as etapas abaixo descritas:

Pagina de download: https://www.quetzal.com.br/tfmc/tfmc.html

Duas opcdes de download estdo disponiveis, uma versdo compactada (zip) e uma
opc¢do sem compactagao. Escolha uma delas e faga o download;

Caso tenha baixado a versao zip, descompacte o arquivo;

Cligue com o botdo direito do mouse sobre o arquivo exe e selecione a op¢ao
“Executar como administrador”;

Um wizard de instalagdo sera iniciado. Selecione o idioma desejado e clique em “OK”;
Cliqgue em “Avancar”;
Clique em “Instalar”;

Clique em “Concluir”;

Apds esta etapa o programa serd executado automaticamente e uma splash screen serd

exibida,

indicando que o programa estd sendo carregado (Figura 6). Caso ela ndo apareca,

execute o programa com um duplo clique sobre seu icone posicionado na Area de Trabalho;
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« C 23 quetzal.com.br

FTP Quetzal

Instalador AutoCat Versao 0.1.5 ‘
Instalador AutoCat Versao 0.1.5 (compactado-ZIP) *

Instalador Precisel.og_Setup 1.8.8

Instalador Precise ROV 1.3.0

Instalador QTSOIS V27

Instalador Precise Wind 1.0.0

Instalador Precisenav v3.7.7

Instalador Precise AIS V-1.2.0

Precise Converter

Esta versao "1.1.7" corrige problemas de criacao de pasta e inclui todos os simbolos do SGO.

Instalador PreciseConverter V-1.1.7

Instalador PreciseConverter V-1.1.7 (compactado ZIP)

Manuais e intrucoes:

Informacoes basicas para operacao com o Precisenav
Manual de Instalacao Precisenav

PreciseNav Guia do Usuario

Instrucoes Renovacao da Licenca do PreciseNav
Instrucoes QTZ-SOIS

Procedimento de Configuracao da IOLAN
Procedimento para gravacao de LOG

TREINAMENTO

Trenamento

Figura 1: Pdgina de download

Selecione o Idioma do Instalador

Selecione o idioma pra usar durante a instalacdo:

]

Portugués Brasileiro

Cancelar

Figura 2: Sele¢éo de idioma do wizard de instalagéo
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&1 AutoCat versdo 0.1.5 - Instalador

Selecionar Tarefas Adicionais
Quais tarefas adicionais devem ser executadas?

Selecione as tarefas adicionais que vocé gostaria que o instalador executasse enquanto instala o AutoCat,
ent3o dique em Avancar.

Atalhos adicionais:

Criar um atalho na &rea de trabalho

Avancar Cancelar

Clique em "Avangar"

[-l_v, AutoCat versdo 0.1.5 - Instalador

Pronto pra Instalar
O instalador esta agora pronto pra comecar a instalar o AutoCat no seu computador.

Clique em Instalar pra continuar com a instalacdo ou dique em Voltar se vocé quer revisar ou mudar
quaisquer configuracdes.

Tarefas adicionais:
Atalhos adicionais:
Criar um atalho na érea de trabalho

Instalar Cancelar

Clique em "Instalar"
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kg AutoCat versdo 0.1.5 - Instalador

Completando o Assistente do Instalador
do AutoCat

O instalador terminou de instalar o AutoCat no seu computador. O
aplicativo pode ser iniciado selecionando os atalhos instalados.

Clique em Conduir pra sair do Instalador.

Clique em "Concluir"

Ver. 0.1.5

AUTOCAT

Figura 6: Splash screen indicando que o programa estd sendo
inicializado

Apds a conclusdo o programa serd iniciado automaticamente. Caso contrdrio, inicie o
programa com um duplo clique no icone da area de trabalho.
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3) Utilizando o programa
Apds inicializar o programa, a tela a seguir serd exibida. Nela podemos observar 3 campos
principais: Project Info, Catenary Info e um grafico XY.

Catenary Info s | [l o | sl oo W e W

Top Angle (deg Real-time Catenary

mmmmm

cccccc

Figura
7: Tela principal

3.1. Projec. Info

Este campo é composto das seguintes informacgdes de projeto que devem ser preenchidas
antes de iniciar a conexdo.

Todas as informacgdes aqui preenchidas podem ser exportadas, transferidas e recarregadas
através dos botdes File > Save Project e File > Load Project. As informacdes serdo armazenadas
em um arquivo com extensao “.qtz”

Min. Top Angle (deg) — Define o dngulo de topo minimo em graus aceito pelo riser;

MBR (m) — Minimum Bending Radius — Raio de curvatura minimo aceito pelo riser, expresso
em metros;

RxF (UTM) — Coordenadas N/E do colar de ancoragem. Caso existam curvas para gasto de linha
excedente no trecho em repouso, serd necessario informar o KP ponto final deste overlength;

Water Depth (m) — Ldmina d’agua;
Sling Lenght (m) — Comprimento efetivo da eslinga utilizada para igar o riser;
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Riser P1 Lenght (m) — Comprimento do tramo 1;
Riser P1 Lin. Den. (Kg/m) — Densidade linear do tramo 1 quando submerso;
Riser P2 Lenght (m) — Comprimento do tramo 2;
Riser P2 Lin. Den. (Kg/m) — Densidade linear do tramo 2 quando submerso;
Riser P3 Lenght (m) — Comprimento do tramo 3;
Riser P3 Lin. Den. (Kg/m) — Densidade linear do tramo 3 quando submerso;

Total Len. (m) — Somatério dos comprimentos dos tramos definidos anterior mente. Este
campo nao precisa ser preenchido.

Ave. Lin. Den (Kg/m) — Densidade linear média calculada de forma ponderada, utilizando as
informacdes fornecidas nos tramos. Este campo nao precisa ser preenchido.

Transponder Name — Nome do transponder instalado no topo do riser;

GPS Antenna X, Y e Z — Posi¢des da antena do GPS em relagdo ao centro geométrico da
embarcacdo. Estas informacdes podem ser copiadas das configuracdes do Precisenav.
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Project Info:

Limits
Min. Top Angle (deg): 0
References

Northing: Easting:
Rx F (UTM): [0 Ho | o
BDS (UTM): |0 |[o o
Water Depth (m): ’O ‘
Sling
Length (m): [0
Riser

Length (m): Lin. Den. (Kg/m):
RiserP1: |0 |[o
RiserP2 |0 [0 |O
RiserP3: |0 [0 |O

Total Len. (m):

Ave. Lin. Den. (Kg/m):

Transponder

Name:

GPS Antenna

3.2. Catenary Info

Este campo exibira as informagdes da catenaria durante a execug¢do do programa.

Top Angle (deg) — Angulo de topo atual. Caso este valor se torne menor que o angulo minimo,

um aviso visual, em vermelho, e um alarme sonoro serdo ativados.

Actual MBR (m) — Raio minimo de curvatura atual. Caso este valor se torne menor gue o valor

minimo, um aviso visual, em vermelho, e um alarme sonoro serdo ativados.

S(m) — Comprimento suspenso;

Laid Length (m) — Comprimento deitado no fundo;
Hor. T (N) — Tensao horizontal;

Vert. T (N) — Tensdo vertical;

Tot. T (N) — Tensdo Total;

X (m) — Comprimento horizontal suspenso;

Y (m) — Comprimento vertical suspenso;
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Depth (m) — Profundidade do transponder;

Cat. Top x BDS (m) — Distancia horizontal entre o topo da catenaria e a boca de sino alvo da
instalacao;

Cat. Top x TDP (m) - Distancia horizontal entre o topo da catendria e o TDP;

Cat. Top x Moonpool (m) - Distancia horizontal entre o topo da catendria e o moonpool da
embarcacgao;
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Catenary Info:

Top Angle (c

Actual MBR

S(m):
Laid Length (m):
Hor. T(N):

Vert. T(N):

Tot. T(N):

X(m):

¥(m):

Detph(m):

3.3. Grafico XY

Este campo exibira a catenaria estimada e pode ser manipulado, com comandos de zoom in,
zoom out e pan para inspecionar pontos especificos do grafico caso necessario.

Fit All - Este botdo serve para retornar o zoom para o enquadramento que exite doa a
catenaria;

Snap Shot — Botdo para salvar milestones da operagdo. Ao clicar neste botao, todos os valores
em tela serdo automaticamente armazenados, assim como uma captura de imagem
mostrando o enquadramento do grafico no momento do click. Esta captura pode ser repetida
guantas vezes forem necessarias;

Snapshots > Save Snapshot Report — Exporta um relatdrio contendo todos os milestones
capturados durante a operacao. Dois arquivos sao criados automaticamente, um arquivo PDF
com os valores capturados e as capturas de imagem e um arquivo “.CSV” contendo apenas os
valores organizados em uma planilha que pode ser aberta em EXCEL;

Snapshots > Clear — Apaga todos os milestones salvos, zerando o contador ao lado do bot3do
Snap Shot;
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Real-time Catenary
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Figura 10: Grdfico XY
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4) Configuracoes

Acessando a opcdo Options > Config serd aberta a tela de configura¢des onde o usudrio devera
preencher as informacgdes de conexao com os sensores GPS, Gyro e Transponder Acustico.
Estas informacGes podem ser copiadas da tela de Seriais do Precisenav.

& Config. - O X
GPS

Header: | |

IP Address: |127.o.o.1 |

Port: |4095 ]

Gyro

Header: IHETHS ‘

IP Address: |127.o.o.1 |

Port: |4096 \

Accustic:

Header: lPSIMSSB |

IP Address: |127.o.0.1 |

Port: |4097 ‘

0K Cancel

Figura 11: Configuragées

02/2026 Manual do Usuario — Rev. 1 TFMC 14



